
HX2010A  发电机功率因数控制器
安装调试说明书

1. 简介 

在柴油发电机组并网发电时，在并机系统中安装使用本发电机功率因数控制器，使各柴油发电机组的发电功率因数始终保持一致，从而保持最合理的无功功率分配，使发电系统安全有效地运行。

在发电上网时，在并机系统中安装使用本发电机功率因数控制器，使柴油发电机组或者是水电、火电机组能在设定的功率因数下稳定运行，有效地保证了发电的经济性和电网的安全性。

2. 接线说明

(一) 柴油机组并机发电：

S1、S2
接电流互感器（S2进S1出，如果控制器的控制方向错误，可对调 S1 和 S2的连接，以获得正确的控制）

A1、A2
接 AVR  的A1 和A2，请保持对应连接，任何时候都不要对调。（距离2米以上请使用屏蔽线，屏蔽层一端接地）

SHIELD
不接

A、C
接发电机A相和C 相电压。

MODE
不接

P.CABLE
将各台发电机功率因数控制器的 P.CABLE 端子利用分闸继电器的辅助触点对应并联，左端子对应到左端子，右端子对应到右端子，不可颠倒。在主闸分闸时，P.CABLE是断开的。 

TRIM
不接。

(二) 发电上网：

S1、S2
接电流互感器（如果控制器的控制方向错误，可对调 S1 和 S2的连接，使控制器的控制方向反向，以获得正确的控制）

A1、A2
接 AVR  的A1 和A2，请保持对应连接，任何时候都不要对调。（距离2米以上请使用屏蔽线，屏蔽层一端接地）

SHIELD
不接

A、C
接发电机A相和C 相电压。

MODE
利用分闸继电器的辅助触点，在合闸时将其短接，分闸时将其断开。

P.CABLE
不接。

TRIM
如有需要，可以外接一只5 K-10K的电位器，微调功率因数设定。

 3. 调节说明 

(一)
AVR  上的对A1、A2 的控制的敏感调节电位器请不要调的太大，发电上网一般要调节在40% 左右，多台机组并机发电调节到30%即可，以免发电机电压不够，或者发电机出现过高的电压，比较危险。 

(二)
STABILITY  逐渐调大，在出现功率因数抖动时，再调小一点，让抖动消失，再调小一点，以确保平稳。

(三)
GAIN  也逐渐调大，在出现功率因数抖动时，再调小一点，让抖动消失，再调小一点，以确保平稳。

(四)
SETTING 是功率因数设定。

以下分并机和发电上网两种情况作详细说明

多台机并机发电的调试

为了叙述的方便，首先将发电机组分别定义为 1号机组、2号机组、3号机组等等。

首先，将1号机组和2号机组调试并机：

1. 调节AVR（一般是SX440等），让各发电机组的空载电压是400V，让它们的空载电压的差别小于1V，越小越好（因为现在功率因数的控制还没有正常起作用）

2. 将2号机组的功率因数控制器上的电流线S2取下并接到端子S1上，也就是让电流不经过2号机组的功率因数控制器，让2号机组暂时没有功率因数控制的功能;

3. 将1号机组的功率因数控制器的STABILITY调到10%以及GAIN调到50%，经检查确认无误后，将1号机组和2号机组合闸并机，这个时候观察，两台机组的功率因数要维持在1.0附近，可通过调节STABILITY和GAIN获得较好的控制效果，如果功率因数振荡（就是功率因数表摆动），就将GAIN和STABILITY调小将其稳定，如果功率因数表打到一头，同时电流表的读数越来越大，并且没有停止增大的迹象，那就是S1和S2接反了，这个时候应当迅速分闸以免电流增加过大，停机后将1号机组的功率因数控制器S1，S2对调后再开机，将两台机组的功率因数维持在1.0附近;

4. 尽量将1号机组的STABILITY 和GAIN尽量调大一点，只要不出现抖动就行。

到这里，1号机组的功率因数控制已经正常起作用了。

5. 将2号机组的功率因数控制器的S1，S2恢复正常接法；

6. 接下来，将1号机组的功率因数控制器上的电流线S2取下并接到端子S1上，也就是让电流不经过1号机组的功率因数控制器，让1号机组暂时没有功率因数控制的功能，也就是用1号机组来充当2号机组调试的参考机；

7. 将2号机组的功率因数控制器的STABILITY调到10%以及GAIN调到50%，经检查确认无误后，将2号机组和1号机组合闸并机，这个时候观察，两台机组的功率因数要维持在1.0附近，可通过调节STABILITY和GAIN获得较好的控制效果，如果功率因数振荡（就是功率因数表摆动），就将GAIN和STABILITY调小将其稳定，如果功率因数表打到一头，同时电流表的读数越来越大，并且没有停止增大的迹象，那就是S1和S2接反了，这个时候应当迅速分闸以免电流增加过大，停机后将2号机组的功率因数控制器S1，S2对调后再开机，将两台机组的功率因数维持在1.0附近;

8. 尽量将2号机组的STABILITY和GAIN尽量调大一点，只要不出现抖动就行。

到这里，2号机组的功率因数控制已经正常起作用了。

9. 将1号机组的功率因数控制器的S1，S2恢复正常接法；

到这里1号机组和2号机组就可以并机带负载了，功率因数会保持一致。

下面调节3号机组

10. 同样调节AVR（一般是SX440等），让3号机组的空载电压是400V，让它与1号机组空载电压的差别小于1V，越小越好（因为现在3号机组功率因数的控制还没有正常起作用）。

11. 将2号机组停机。

12. 接下来，再次将1号机组的功率因数控制器上的电流线S2取下并接到端子S1上，也就是让电流不经过1号机组的功率因数控制器，让1号机组暂时没有功率因数控制的功能，也就是用1号机组来充当3号机组调试的参考机；（当然你也可以选择2号机组来充当3号机组调试的参考机）。

13. 将3号机组的功率因数控制器的STABILITY调到10%以及GAIN调到50%，经检查确认无误后，将3号机组和1号机组合闸并机，这个时候观察，两台机组的功率因数要维持在1.0附近，可通过调节STABILITY和GAIN获得较好的控制效果，如果功率因数振荡（就是功率因数表摆动），就将GAIN和STABILITY调小将其稳定，如果功率因数表打到一头，同时电流表的读数越来越大，并且没有停止增大的迹象，那就是S1和S2接反了，这个时候应当迅速分闸以免电流增加过大，停机后将3号机组的功率因数控制器S1，S2对调后再开机，将两台机组的功率因数维持在1.0附近。

14. 尽量将3号机组的STABILITY和GAIN尽量调大一点，只要不出现抖动就行。

到这里，3号机组的功率因数控制已经正常起作用了。

15. 将1号机组的功率因数控制器的S1，S2恢复正常接法；

到这里1号机组、2号机组和3号机组就可以并机带负载了，既可以三台机组一起并机，也可以任意选择其中的两台机组并机，功率因数会保持一致。
如果还有4号机组，5号机组…等等，调试的方法相同。所有参与并机的发电机组要进行单台调试，单台调试要用另外一台机组作为参考，作为参考的一台机组要暂时禁止功率因数调节作用。

在调试时，如果功率因数振荡（功率因数表摆动），那是GAIN过大或者STABILITY过大所致，要适当减小就行，如果功率因数表指针打到一头去了，而且电流很大，那就是S1和S2接反了，这个时候应当迅速分闸以免电流增加过大，停机后将S1，S2对调后即可重新开机调试。

当每一机组都单台调试好后，就可以并机运行了，并机运行后，如果功率因数有震荡，可适当调小某些机组的GAIN就可以获得稳定的控制。

最后，各台机组的功率因数控制器的GAIN要在相同的位置（将大的向小的靠拢），各台机组的功率因数控制器的STABILITY也要在相同的位置（将大的向小的靠拢）。
如果各发电机组的功率因数有点不完全一致，可以通过电压微调进行修正。

发电上网的调试

1. 调节AVR（一般是SX440等），让各发电机组的空载电压接近电网电压，让空载电压与电网电压的差别小于1V，越小越好（因为现在功率因数的控制还没有正常起作用）

2. 将发电机组的功率因数控制器的STABILITY调到50%以及GAIN调到50%，经检查确认无误后，将发电机组合闸并网，这个时候可以设定功率因数，如果功率因数振荡（就是功率因数表摆动），就将GAIN和STABILITY调小将其稳定，如果功率因数表打到一头，那就是S1和S2接反了，这个时候应当迅速分闸以免电流增加过大，停机后将发电机组的功率因数控制器S1，S2对调后再开机;

3. 尽量将发电机组的STABILITY和GAIN尽量调大一点，只要不出现抖动就行。

