1 3810L动作原理及结构分析 
3810L系列直行程电动执行器是以220V.AC为驱动电源，接受计算机、调节器或操作器的4～20mA.DC或1～5V.DC输入信号来工作的全电子式电动执行机构。电子控制单元采用集成电路制做，称为控制模块，本身具有伺放功能。控制模块部分接受的输入信号和开度检测部分的开度信号相比较并放大，向消除其差值的方向驱动和控制电机。电机的旋转通过驱动皮带轮，同步皮带传给被动皮带轮，使旋转套转动。输出轴带有防止转动的止转销，因此螺旋套的转动带输出轴上下方向运动。用开度检测部件进行检测，通过齿条齿轮传动传给精密电位器。精密电位器的动作变换为电信号，作为开度信号反馈给控制模块部分，其结果使得来自计算机调节器或操作器的信号和开度信号之间的偏差被减小。当偏差消除时控制部分令电机停止在该位置上。由于精密电位器采用带复位弹簧的导电塑料方式的无隙接触，所以，齿条齿轮及正齿轮的齿隙被抵消，可随时检测出准确位置，而且精密电位器寿命要比饶线式电位器长几十倍，保证了工作可靠性。 
2 执行器特点 
◎可以带过载保护单元。当阀门卡死，或过负荷等原因造成电动机电流过大时，过载保护单元动作切断电动机电流，起到保护作用。故障消除后，执行器仍可正常工作。 
◎电动机内部有温度保护开关。当电动机内部温度超过容许温度时，开关动作自动断开绕组电源，从而保护电动机不烧毁。 
◎用电位器调整零点、行程、灵敏度方便易行。 
◎用功能开关任意选择正、反动作，选择断信号的3种状态（自锁、全开、全关）。 
◎直行程执行器输出轴内装有保证阀门关断力的压缩弹簧，压缩弹簧与限位开关配合作用，可保证阀门的严密关闭。 
◎ 断电源后，阀门自锁。 
3 执行器与阀门联接的调试 
执行器的外部配线接好后，核对控制模块的功能选择开关①③④应处于断开位置，②⑤⑥应处于接通位置。用信号发生器给执行器加上约12mA信号后，再接通220V.AC电源，开始对执行器进行调整。 
1零位调整：松开下限限位开关凸轮螺钉，将限位开关置于自然状态。逐渐减小输入信号到4mA后，观察执行器输出轴与阀杆的位置是否合适，若合适则用开合螺母把二者连接好，若不合适则调整零位电位器。顺时针调整时，执行器输出轴往上走，逆时针调整时执行器输出轴往下走。直至二者的位置合适后，用开合螺母把二者连接好。 
2行程调整：松开上限限位开关凸轮螺钉，将限位开关置于自然状态。逐渐增大输入信号到20mA后，调整行程电位器。顺时计调整时使行程增大，逆时针调整时行程减小，直到调到所需的行程。 
3下限限位开关的调整：逐渐减小输入信号到3.7～3.9mA，此时，执行器输出轴与连杆有相对位移为1mm以内，阀门被关上，再调整LS1限位开关凸轮，凸轮逆时针压合限位开关后，紧固好凸轮螺钉。 
4上限限位开关的调整：逐渐增大输入信号到20.2～20.5mA，调整LS2限位开关凸轮，凸轮顺时针压合限位开关后，紧固好凸轮螺钉。 
说明：当调整下限限位时，需将调节信号调至3.7～3.9mA，将凸轮LS1顶向压轮。若信号调至4mA，将凸轮顶向压轮则更准确。但一段时间后零点发生漂移，若零点向4mA以下漂移，则正如上述限位方法无任何负面影响；若零点向4mA以上漂移，例如4.1mA，那么考虑到伺放接受4mA的调节信号和4.1mA的反馈信号时，就会发出关闭执行器阀门的信号，而此时执行器​已被限位，不能再关。此情况下执行器电机始终在转动，电机易烧毁，此现象应避免。所以调下限限位时，需将调节信号调至3.7～3.9mA来决定凸轮LS1的位置。同理，当调整上限限位时，需将调节信号调至20.1mA来决定凸轮LS2的位置。
