PID控制概述
    工业自动化或智能化水平已成为衡量各行各业现代化水平的一个重要标志。自动控制系统可分为开环控制系统和闭环控制系统。在工程实际中，应用最为广泛的调节器控制规律为比例、积分、微分控制，简称PID控制，又称PID调节。

    PID控制的基础是比例控制；积分控制可消除稳态误差，但可能增加超调；微分控制可加快大惯性系统响应速度以及减弱超调趋势。这个理论和应用的关键是，做出正确的测量和比较后，如何才能更好地纠正系统。

    作为刚接触自动化控制理论的工程师来讲，学习PID理论是一件十分枯燥、困难的事情。下面推荐的视频可以帮助你快速理解PID控制的基础，希望对大家的学习能有所帮助。
