                            Sensefly航测无人飞机

一、主要特点

智慧型的飞行计划 – 易于上手

电力推进轻便携带– 可单人操作

专业的航照品质

丰富的后续应用…

二、智慧型的飞行计划

①简易的飞行规划

e-mo-tion

图选航拍区域 – 自动规划

影像重叠率、相机拍摄时间间隔、解析度

自动计算所需飞行时间

②自動化的飞行

即时监控飞行路线

航线即时修改

③智慧型的安全机制与飞行记录

提供飞行安全的保护

完整的飞行记录

立即返回起飞地点上空旋及降落

强风

撞击

超出工作限制范围

机体防摔设计

④自主的起飞与降落

半径25米的开阔空间

双手轻拋起飞

回旋滑翔降落

三、电力推进轻便携带

1、电力推进

可充电式锂聚合物电池

容量将比同样大小的锂离子电池高出一倍

避免了锂离子电池高溫下容易爆炸的安全问题

低噪音；无污染
2、 长效的飞行时间

动力作业可达45分钟

航速：36-57km/h(10-16m/s)

抗风能力：高达45km/h(12m/s)）

3、长达3公里无线通讯距离

4、1.5-10平方公里的覆盖面积
5、eMotion 2控制软件，用于着陆的地表感应和方向引擎技术

6、PostFlight Terra 3D后处理软件，powered by Pix 4D

7、便于携带

One Box

机体翼长： 96 cm

8、重量轻巧 630 g 

冲击力低

安全性高

4、 专业的航照品质

1、高解析度数码相机

Canon IXUS 220 HS： 1千600万像素

航高 200 m 时，焦距为 24 mm （实际焦距 4.3mm）

→地面解析度（GSD）约7.1 cm 

2、飞行中的品质控制

即时显示影像的覆盖范围与影像重叠

远端遥控拍照

5、 丰富的后续应用

1、建筑基地调查

2、作物监测

3、林业调查

4、基础设施测量

5、建筑与都市规划

6、其他

⑴补拍一般航照时被低空云层遮住的影像云洞

⑵小范围地貌摄影：学校校区、重要风景区

⑶海岸线变化监测、离岛小范围摄影

⑷河川及环境地貌变化监测

⑸即时灾区摄影（需考量天候）

⑹…etc.

6、 作业程序

1、确认飞机及相机电力饱满并已装载记忆卡

2、进行航线规划

3、电脑將航线资料写入无线电控制台

4、确认半徑 25 m 开阔空间以利机体起降

5、机体平放于预起降点，控制软件与机体连线确认

6、机体前后摇动三次，启动马达，逆风释放机体

7、即时监控飞行路线与飞行作业过程

8、完成作业后，机体回到原起飞点降落

9、取出存储卡中资料，任务完成。

七、实际案例

①河川调查（景美溪）

②地上物查估（台南大桥）

③工地管理（宜兰）

④校园规划（高雄大学）

供应公司：深圳市鹏锦科技有限公司

咨询电话：0755-83226846   传真：0755-25121578

WWW.PJKCN.COM
